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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem oswietlenia placu ul. Wiejska w Swiebodzinie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng jako czeéé Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywaé i rozumieé
w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji wykonania i odbioru robét
elektrycznych dotyczacych wykonania oswietlenia placu ul. Wiejska w Swiebodzinie. Zakres obejmuje wykonanie:

— zakupu materiatow
— montaz stupow o$wietlenia ulicznego
— montaz opraw ulicznych na stupach
~ badan odbiorczych, pomiaréw
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i
EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWIOR) i postanowieniami Umowy.

1.4.1. Stup o$wietleniowy — podpora przeznaczona do podtrzymywania jednej lub wiecej oprawa oswietleniowych ktéra
skiada sie z jednej lub wigcej czesai: stupa, przediuzenia , wysiegnika. Konstrukcje powyzej 12m okreslamy jako maszty.

1.4.2. Stup prosty — stup bez wysiggnika z koficowka do zamocowania oprawy bezposrednio na szczycie.

1.4.3. Mocowanie oprawy - element fgczacy na konicu stupa lub wysiegnika stuzacy do zamocowania oprawy. Moze
byé na state potgczony ze stupem lub wysiegnikiem.

1.4.4. Kat mocowania oprawy - kat migedzy osig podtuzna oprawy a poziomem
1.4.5. - Drzwiczki stupowe - - pokrywa zamykajaca otwér w-dolnej czesci stupa , zapewniajaca dostep do wneki stupowej

w ktdrej moze by¢ instalowane elektryczne wyposazenie siupa.
1.4.6. Otwor wejsciowy kabla - otwor w fundamencie stupa stuzacy do doprowadzenia kabla do wneki stupowe;j.
1.4.7. Glebokos¢ posadowienia — dlugosé fundamentu ponizej przewidywanego poziomu gruntu.

1.4.8. Stopa stupa ~ plyta z otworem na wejscie kabli, przyspawana do stupa, zapewniajgca montaz stupa do

fundamentu lub innej konstrukcji.
1.4.9. Oprawa oswietleniowa -urzadzenie stuzgce do rozsylu, filtracji | przeksztatcania strumienia $wietlnego jednego lub

kilku zrodet $wiatta, zawierajgce wszystkie elementy niezbedne do podtrzymania, mocowania i zabezpieczenia tych
2rodet oraz zawierajgce w razie potrzeby obwody pomocnicze wraz z elementami potrzebnymi do ich podtgczenia do
sieci zasilajacej.

1.4.10. Tabliczka bezpiecznikowa — element instalacji wyposazony w bezpieczniki oraz listwy zaciskowe taczacy
przewody oprawy o$wietleniowej z zewnetrzna linia zasilajgca.

1.4.11. Trasa kabla - pas terenu [ub przestrzeni, w ktdrym uiozone sa jedna lub wiecej finii kablowych.

1.4.12. Linie kablowe oéwietléni_owe — kable wielozytowe wraz z osprzetem, utozone na trasie od punktu zasilajgcego do
odbiornika stuzgca do przesytania energii elekirycznej oéwietlenia ulicznego.

1.4.13. Napigcie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego, napigcie
migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére zostata zbudowana linia kablowa.

1.4.14. Osprzet elektroenergetycznej linii kablowej - zestaw elementéw stuzgcych do taczenia, zakariczania lub
rozgateziania linii kablowej.

1.4.15. Skrzyzowanie - miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym rzut poziomy linii kablowej przecina rzut poziomy innej
finii kablowej lub innego urzadzenia uzbrojenia terenu (rurociggu, gazociagu, drogi, toru kolejowego itp.).

1.4.16. Zblizenie - migjsce na trasie linii kablowej, w ktorym linia ta przebiega wzdiuz trasy innego urzadzenia uzbrojenia
terenu.

1.4.17. Nadmierne zblizenie - miejsce, w ktorym odieglosé trasy linii kablowej od przebiegajacych w poblizu urzgdzen
jest mnigjsza niz dopuszczalna odno$nymi przepisami.

1.4.18. Odlegios¢ skrzyzowania - odlegios¢ pomigdzy krzyzujgcymi sie urzadzeniami mierzona w rzucie pionowym
urzadzen od dolnej krawedzi urzadzenia pofoZzonego wyzej do gérnej krawedzi urzadzenia potozonego nizej.

1.4.19. Uziom - przedmiot lub zespét przedmiotéw umieszczonych w gruncie, tworzagcy elektryczne polgczenie
przewodzgce z gruntem. '

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Ogoline wymagania dotyczgce robét podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”. Budowa powinna odbywaé sie
na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej, sporzadzonej w oparciu o ogélne obowigzujace zasady, lecz
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z uwzglednieniem specyfiki stosowanych materiatéw, urzadzen. W czasie realizacji nalezy uwzgledniaé réwniez
wytyczne i instrukcje montazowe opracowane przez producenta urzadzen, materialow. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$é ich wykonania, za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows, Specyfikacjg Technicznag,
obowigzujgcymi normami oraz za zgodno$¢ z postanowieniami Umowy. Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od
projektu, kidre nie naruszajg postanowien norm, a sg uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem projektu i sg
udokumentowane zapisem dokonanym w dzienniku budowy lub innym réwnorzednym dowodem.

2. MATERIALY

Materialy, elementy i urzadzenia przeznaczone do robét powinny odpowiada¢ Polskim Normom, a w razie ich
braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania w budownictwie. Materiatami stosowanymi
przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:

2.1 Przewody elektroenergetyczne

Przewody elektroenergetyczne typu YAKY w izolacji i powioce polwinitowej na napiecie 750V. Na powtoce
przewoddw kabelkowych winno znajdowac sie oznakowanie producenta, metraz, napiecie znamionowe izolacji oraz
znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédia w sposob ciggly speiniajg
wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2 Koncowki kablowe

Do przytgczania kabli do zaciskéw urzgdzen nalezy stosowac koncéwki kablowe mocowane na zylach kabla
przez zagniatanie. Do kabli z zylami miedzianymi koncéwki kablowe miedziane. Koricowki powinny posiada¢ aprobate
techniczng oraz dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie.
2.3 Oprawy oswietleniowe
— oprawa ze zrédtem LED
—~ klosz z PC koloru jasny braz tzw. przydymione

2.4 Stupy oswietleniowe

stup czarny RAL 70-21
na stupie herb miasta
wysokos$¢ stup 5m

stup na fundamencie

2.5 Rozdzielnice

— obudowa z fundamentem
— odporna na uv

2.6 Uziemienia

Przewody elektroenergetyczne typu LgYd z zylami miedzianymi wielodrutowymi w izolacji i powloce
polwinitowej na napiecie 750V. Dla zyly ochronnej kombinacja barw zétto-zielonej. Na powtoce przewoddw kabelkowych
winno znajdowaé sie oznakowanie producenta, metraz, napiecie znamionowe izolacji oraz znak bezpieczenstwa i znak
dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie.

2.7. Uktadanie kabla

Uktadanie kabli wykonaé zgodnie z normg N SEP-E-004.Kable nalezy uktadaé na dnie rowéw kablowych, jezeli
grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci minimum 10 cm i przykry¢ je warstwa o tej samej grubosci. Na
warstwe piasku nalezy nasypaé warstwe gruntu rodzimego grubosci 15 cm, przykryé folig ostrzegawczg z tworzywa
sztucznego w kolorze niebieskim i zasypaé gruntem. Zaleca sie: ukiadanie kabli niezwlocznie po wykopaniu rowu
kablowego, doprowadzenie do szybkiego odbioru robét ulegajgcych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu
kablowego. Temperatura otoczenia i kabla przy ukiadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0 stopni C dla kabli o izolacji i
powtoce z tworzyw sztucznych .Przy uktadaniu kable mozna zgina¢ w przypadkach koniecznych, przy czym promien
giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 10 — krotna zewnetrzna $rednica kabla. W miejscu skrzyzowania
uktadanego kabla z istniejgcym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu, korzeniami drzew, kabel nalezy
zabezpieczy¢ rurami ochronnymi PVC o $rednicy 70mm. W jednej rurze powinien by¢ ufozony tylko jeden kabel.
Wprowadzenia i wyprowadzenia powinny byé uszczelnione. Zaleca sie wykonanie uszczelnien z materiatow widknistych,
np. sznura konopnego lub pianki uszczelniajgcej. Rura ochronna zatozona na kablu powinna wystawa¢ minimum 0,5 m
po obu stronach skrzyzowanego uzbrojenia podziemnego. Kable w rowie powinny by¢ ulozone w jednej warstwie,
faliscie z zapasem od 1 do 3 % diugosci rowu, wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesunieé gruntu.
Giebokos¢ wykonania przekopu pod ulicg powinna wynosi¢ min. 1m od gérnej powierzchni drogi do gérnej powierzchni
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rury ochronnej. Giebokos¢ rowu kablowego pod dnem rowu odwadniajacego droge powinna byé taka, aby gérna
powierzchnia rury ochronnej oddalona byta od dna rowu odwadniajgcego droge minimum 0,5 m. Kable utozone w ziemi
powinny by¢ zaopatrzone na catej diugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz
przy: mufach, w miejscach skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu do przepustow.
Na oznaczniku nalezy umiesci¢ trwate napisy zawierajgce, co najmniej:

- symbol i numer ewidencyjny linii,

- oznaczenie kabla wg normy,

- znak uzytkownika,

- rok utozenia kabla.
Przy uktadaniu kabli, przy skrzyzowaniach i zblizeniach z innymi obiektami podziemnymi, nalezy zachowywaé minimalne
odlegtoéci od innych sieci i urzadzen podziemnych, okreslone w normie N SEP-E-004.

2.8 Montaz urzadzen zabezpieczajacych

Kazde Zrédto $wiatta umieszczone w jednej oprawie o$wietleniowej na stupie oéwietlenia ulicznego nalezy
zaopatrzy¢ na przewodzie fazowym w oddzielne zabezpieczenie topikowe o pradzie znamionowym zaleznym od poboru
mocy zainstalowanych zrédet $wiatta, jednak nie mniejszym niz 6 A. Zabezpieczenia nalezy umieszczaé na typowych
tabliczkach bezpiecznikowych zawierajgcych poza bezpiecznikami réwniez jeden komplet zaciskéw dla trzech kabli
(dochodzacego i dwéch odchodzacych). Tabliczki bezpiecznikowe nalezy instalowaé we wnekach stupdw ostonistych
blaszanymi drzwiczkami przykrecanymi do stupa.

3. SPRZET

Do wykonania robdét bedgcych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie i
zaakceptowany przez inspektora Nadzoru, sprzet:

— Elektronarzedzia reczne
— Samochéd wiezowy z balkonem

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakosc i $rodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robét powinien byé zgodny z ustaleniami ST, PZJ
oraz projektu organizacji robét, kitory uzyskat akceptacie Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzgdzer stosowaé nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

~ samochoéd dostawczy do 0,9 t
— samochéd skrzyniowy do 5.0t
— przyczepa do przewozenia kabli

Materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W czasie
transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych
wiasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta. Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
$rodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$é robot i wiasciwosci przewozonych towardw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktéry uzyskat akceptacje Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw | wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedag oparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, dokumentacii projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzj!
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu prog ram
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania
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robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedziainych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementow robét,

— system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),

6.2. Badania jakosci robot w czasie budowy

Badania jako$ci robét w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wtasciwych WTWIOR
oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i systeméw technologicznych.

W czasie prowadzenia robét jak rowniez po ich ukoriczeniu nalezy przeprowadzié préby i badania po montazowe
polegajgce na:

- pomiarze rezystancji przewodow

- badaniu skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

Z przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzgdzaé stosowne protokoly z oceng i interpretacjg wynikoéw w stosunku do
obowigzujgcych przepisow i norm. 6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkceji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Whyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indzigj
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagana do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci | jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pézniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.



Jakosé i ilosé robat ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robé6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakoriczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakorczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w  obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych  dokumentéw, wynikéw pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét
z dokumentacjg projektowg i ST. .

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustaler: przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci,
wymagania i badania sktadajgce sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentagji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowaé:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ - koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Przepisy

— Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. Ust. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami)

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U nr 75 poz. 690 — zmiana Dz. U z 2003r. nr 33 poz. 270)

— Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych — Instytut Energetyki

- Przepisy eksploataciji urzadzer elektroenergetycznych — Instytut Energetyki

— Przepisy dotyczace BHP

10.2. Normy

— N-SEP-E004 - Elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

— PN-IEC 664-1. 1998 —~ Koordynacja izolacji urzgdzen elekirycznych w uktadach niskiego napiecia. Zasady,
wymagania i badania.

— PN-E-04700 —~ Wytyczne przeprowadzania po montazowych badarn odbiorczych obowigzujace PN (EN-PN) lub
odpowiednie normy krajéw UE

— PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana

— PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

~ PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji urzadzer elektrycznych w ukiadach niskiego napiecia. Zasady,
wymagania i badania.

— PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych w obiektach budowlanych.

— ZN-96/TPSA-004 - Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami uzbrojenia terenowego



